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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subj ekt
Pneumaticky zverak. Nézov
Zadanie EP -1

Pneumaticky zverak slUzi na upinanie polotovarov na obrébacich strojoch.
Upnutie materialu je zabezpecené pritlacenim materialu pohyblivou ¢el/usrou.
Podmienkou je spo/ahlivé upinanie rucne vlioZzeného materialu. Pokyn na
upnutie materidlu je dany obsluhou stroja a to stlacenim oviadacieho tlacitka
. S1Y.

Podmienky upinania:

1. reguléacia rychlosti upinania. Spiatocny pohyb je zvySenou rychlosrou.

2. dosiahnutie prislusngj upinacgj sily, ktora zabezpeci bezpecné upnutie.
Vzhl'adom na druh upinaneho materialu musi by sila primerana, aby
nedoslo k poskodeniu materialu otlacenim c¢elusti zveraka

3. zariadenie je mozné spusti# len v pripade, Ze do upinacieho zariadenia je
vloZeny obrobok /snimanie pritomnosti materialu/

4. pri navrhu riadenia je potrebné navrhnls nepriame oviaddanie
dvojcinného pneumotor a.

Obr. Polohovy nakres
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subj ekt
Lis. Nézov
Zadanie EP-2

Lisovaci stroj je urceny na lisovanie plechovych polotovarov v pripravkul.
Polotovary st rucne vkladané do lisovacieho pripravku. Dopredny lisovaci
pohyb je vyvolany stlacenim spu&racieho tlacitka“ S1* za predpokladu, Ze je
ochranny koS spusteny./ B1/. Ovliadanie lisu je potrebnériesiz v stlade
s bezpecnostnymi predpismi, ktoré zabezpecia, Ze pri obsluhe stroja v réznych
situaciach, neddjde pri praci k Urazu.

Zariadenie je potrebné riesiz optimalne z h/adiska spo/ahlivosti oviadania
a moznosti stroja.

Podmienky riesenia:

regulécia rychlosti

rieSenie bezpecnostného obvodu

snimanie pritomnosti materialu

nastavenie spravngj lisovacig sily. Po jg dosiahnuti sa piest automaticky
vréti do vychodzej polohy

~owbdpE

Obr. Polohovy nakres.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subj ekt
Lis. Nazov
RieSenie tlohy. EP -2
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Obr. RieSenie ulohy.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Prestivanie materialu z vyskového zasobnika. Nazov
Zadanie, EP-3
Podmienky:

1. regulécia rychlosti v doprednom a spatnom smere
2. zariadenie nie je moZné spustis ak sa v zasobniku nenachadza tovar
3. ovladanie z dvoch a styroch oviadacich miest

1.0

Obr. Polohovy nakres
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Ohybanie polotovarov. Nazov
Zadanie, EP-4

Ohybanie polotovarov je realizované pohybom piestu pneumotora ,, 1.0".

Na stlacenie ovladacieho tlacitka dojde k ohnutiu vlioZzeného polotovaru do
ohybacieho pripravku. Uvo/nenie oviddacieho tlacitka zabezpeci spatny navrat
piestu pneumotora.

Podmienky.

regulécia rychlosti pri ohybani

dodr Zanie zasad bezpecného oviddania zariadenia

snimanie pritomnosti materialu

zariadenie nie je moZné spustiz ak nie je piest vo vychodzej polohe
elektrické oviddanie

agrwdPE

Obr. Polohovy nakres
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
L epenie plastov. Nazov
Zadanie. EP-5

Do polohovacieho pripravku st vioZené plastové diely urcéené na lepenie.
Slacenim ovladacich tlacidiel su plastové diely pritlacené upinacou silou po
dobu 15 sekind.

Po uplynuti tejto doby je mozné plastové — Zlepené diely vybrar.

Podmienky:

=

regulacia rychlosti upinania

2. zariadenie nie je mozné spusti¢ ak nie je pritomny material v upinacom
zariadeni

3. regulécia pritlacng sily za pouZitia prislusného pneumatického

komponentu

rieSenie bezpecného ovliadania zariadenia

elektrické oviddanie zariadenia

ok

Obr. Polohovy nakres.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Prestivanie balikov z vyskového zasobnika. Nazov
Zadanie. EP-6

Drevené palety su prekladané z vyskového zasobnika pomocou pohybu
pneumotorov ,, 1.0, ktory ma za Ulohu odsunur’ balik zo zasobnika. Po
dosiahnuti koncovej polohy je automaticky spusteny druhy pneumotor “2.0
ktory balik presunie na Sikma plochu po ktorej balik prejde do paletizachého
obalu.

Pracovny cyklus je automaticky v poradi:

Prvy sa vysunie pneumotor ,, 1.0, ktory vysunie balik zo zasobnika.

Druhy v poradi sa vysunie pneumotor ,, 2.0“, ktory odsunie balik do krabice.

Po odsunuti balika do krabice sa vrati do vychodzej polohy. Po jg dosiahnuti sa
vréti do vychodzej polohy pneumotor ,, 1.0°.

Podmienky:

1. dodrzar poradie pohybov piestov v doprednom a spatnom smere

2. regulacia rychlosti pohybov pneumotorov. Zhodnost' rychlosti vo v3etkych
smeroch

3. snimanie pritomnosti materialu — minimalne mnozstvo v zasobniku 2.ks

20

Obr. Polohovy nékres.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Prestivanie balikov z vyskového zasobnika. Nazov
EP-6

RieSenie ulohy.
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Obr. Pneumaticka schéma rieSenia tlohy
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Prestivanie balikov z vyskového zasobnika. Nazov
Rie3enie Glohy. EP-6
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Obr. Diagram dréhy a krokov s riadiacim diagramom.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Triedenie na dopravnom pase. Nazov
Zadanie. EP-7

Po dopravnom pase st prestivane kovoveé odliatky. Pokyn na triedenie odliatkov
/dobré a vadné odliatky/ je dany obsluhou triediacej linky. Na stlacenie tlacitka
» S1 , djde k automatickému vysunutiu pneumotora, ktory odsunie vadny
odliatok na druhy dopravny pés.

Podmienky:

1. reguléacia rychlosti pohybu odstvania odliatkov z dopravného pasu.
Spoatny pohyb je naopak zrychleny.

2. moznost’ zastavenia pohybu pasu v pripade potreby nidzovym tlacidiom
» STOP"

H - |gl=

Obr. Polohovy nakres.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Davkovanie ocel’ovych gul’o¢iek. Nazov
Zadanie. EP-8

Davkovacie zariadenie davkuje oce/'ové gu/bcky zo zasobnika do balickov.
Davkovacie zariadenie je spustené na pokyn obsluhy stlacenim spustacieho
tlacitka. Zariadenie je moZné nastaviz na cyklus odpocitavania stanoveného
poctu cyklov. Po dosiahnuti uréeného poctu sa zariadenie automaticky zastavi.

Podmienky:
1. regulécia rychlosti v doprednom a spatnom smere

2. pouZitie pneumatického pocitadla
3. pri vyprazdneni zasobnika nie je mozné da/Sie davkovanie

Obr. Polohovy nakres.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Valcovanie fdlii. Nazov
Zadanie. EP-9

Valcovacie zariadenie je urc¢ené na valcovanie karténov. Pritlacna sila je
vyvinuta pritlacanim piestu pneumotora ,, 1.0“ vhodnou nastavite/nou silou. Cas
valcovania je moZné pod/a potreby nastavovar’ pneumatickym ¢asovym
ventilom. Po uplynuti nastaveného ¢asu sa pohybom piestu vrati valcovacie
zariadenie do povodne vychodzej polohy.

Podmienky:
1. regulécia rychlosti

2. pouZitie casoveho ventila
3. regulécia pritlacng sily pneumotora redukénym ventilom

Obr. Polohovy nékres.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Zariadenie na mieSanie zmes. Néazov
Zadanie. EP-10

Zariadenie na mieSanie zmesi je urcené k zabezpeceniu kmitavého,
vibracného pohybu nadobky v ktoreg je zmes uréena na mieSanie. Zariadenie
pracuje automaticky v doprednom a spatnom pohybe na dobu, ktora je zavisla
od hustoty mieSangj zmesi a je pod/a potreby nastavite/na.

Podmienky:

1. reguléacia rychlosti dopredného a spatného pohybu, ktoré musia byr
zhodné

2. nastavenie ¢asu mieSania zmesi

moZznost’ nudzového preruSenia mieSania tlacidiom,, STOP*

4. v kombinacii s pneumatickym pocitadlom je mozné regulovar’ pocet cyklov

w

Obr. Polohovy nékres.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Davkovac guldciek. Nazov
Zadanie. EP-11

Zobrazené zariadenie sl(Zi na davkovanie guldciek po paroch. Ocel'ové gu/bc
su davkovane striedavym vysvanim a zastvanim pneumotorov ,, 1.0“ a,, 2.0".
Soustenie zariadenia je umoznené zapnutim cestného ventila oviadaneho
prepinacom, ¢o umoziuje sustavny davkovaci pohyb pod/a potreby.

Podmienky:

regulacia rychlosti je nastavite/na v oboch smeroch pohybu, ale musi by?
rovnaka
pneumotory ,, A" a, B* sa pohybujd navzajom v protichodnom smere

Obr. Polohovy nakres.

TP 101\094001.pdf.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Prekladanie balikov. Nazov
Zadanie. EP-12

Baliky prichadzajlce po dopravnom pase st hadzdvihované pneumotorom
“1.0" Po vysunuti pneumotora do koncovej polohy je automaticky spusteny
pneumotor ,, 2.0“, ktory zdvihnuty balik odsunie na druhy dopravny pas. Po
odsunuti balika na dopravny pas sa vréti pneumotor” 1.0 do vychodzej polohy.
Po zasunuti piesta pneumotora ,, 1.0“ do valca je automaticky vrateny do
vychodzej polohy pneumotor ,, 2.0". Po jeho zasunuti sa méZe opakovar’ cely
pracovny cyklus.zariadenie je mozné spusti¢’ len v pripade, Ze je piest
pneumotora ,, 1.0 zasunuty" .

Postupnost’ krokov je dana zobrazenim v diagrame dréhy a krokov.

Dodato¢né podmienky:

: spustenie pracovného cyklu je mozné stlacenim tlacitka cestného ventila.
dopredny pohyb pneumotorov je zabezpeceny zniZenou rychlostou
Vv pripade pouZtia bezdotykovych snimacov je cely pracovny cyklus
spusteny automaticky

snimanie pritomnosti balika na stanovisti pneumotora ,, 1.0
Iv pripade pouZtia bezdotykovych snimacov /

Zylinder 2.0
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Obr. Polohovy nakres Obr. Diagram drahy a krokov.
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subj ekt
Prekladanie balikov. Nazov
Zadanie, EP-12
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Obr. Diagram drahy a casu
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Obr. Funkcny diagram
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika. Subjekt
Prekladanie balikov. Nazov
Zadanie. EP-12

22

Obr. Diagram drahy a krokov so vznikom riadiacich signalov
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Obr. Zobrazenie postupnosti krokov
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FESTO - DIDACTIC

Pneumatika.

Prekladanie balikov.

RieSenie ulohy.
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Obr. Uplna pneumaticka schéma rieSenia dlohy so znazornenim snimacov

Subjekt
Nazov

EP-12
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Vylievanie kade. Nazov
Zadanie. EP-13

Logicka funkcia ,, ALEBO"

Zobrazené zariadenie slUZi na vylievanie obsahu kade pomocou dvojc¢inného
pneumatického valca.

Zariadenie je ovliadane z dvoch miest. K ovliadaniu je vhodné pouZitie
monostabilného viaccestného ventila / pneumatické, alebo elektromagnetické /
ovli&danie.

Obr. Polohovy nakres.
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Vylievanie kade. Nazov
Zadanie. EP-13
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Obr. Pneumaticka schéma.
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Obr. Elektricka schéma rieSenia.
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Ovladanie val éekového dopravnika. Nazov
Zadanie. EP-14

Funkcia pamate.

Pouzitim prestavného zariadenia je mozné suciastky presuvat’ po dopravnych
pasoch.

Ovladanie dopravnika je zabezpecené stlacenim tlacidla , S1“. Spiato¢ny pohyb je
realizovany stla¢enim tlacidla ,, S2“. K ovladaniu pneumatického vélca je vhodné
pouZzitie prisluSsného cestného ventila pomocou nepriameho ovladania.

Podmienky:

reguldcia rychlosti. Piest pneumatického valca sa musi pohybovat’'v oboch
smeroch rovnakou rychlostou.

Obr. Polohovy nakres.
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Ovladanie val éekového dopravnika. Nazov
RieZenie Glohy. EP-14
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Obr. Pneumaticka schéma.
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Obr. Elektricka schéma rieSenia.
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Prestivanie tovaru val éekovym dopravnikom. Nazov
Zadanie. EP-15

Automaticky navrat piesta pneumatického valca.

Tlacidlom,, S1“ je oviddany dopredny pohyb.

Baliky prichadzaju po val cekovom dopravniku. Po uvedeni pneumatického
motora do chodu je balik presunuty na druhy val cekovy dopravnik orientovany
kolmo na pbvodny smer pohybu.

Po presunuti tovaru je zasunutie piesta zabezpecené automati ckym navratom.

Podmienky:

dopredny a spiatocny pohyb je realizovany rovnakou rychlosfou
automaticky navrat piesta je mozny az ked’ dosiahne svoju koncovu
polohu

k snimaniu koncovej polohy je mozZné pouZi¢ snimac hrani¢nej hodnoty,
alebo bezdotykovy snimac ,, B1“.

Obr. Polohovy nakres.
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Prestivanie tovaru val éekovym dopravnikom. Nazov
Rieenie tlohy. EP-15
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Obr. Pneumaticka schéma.
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Obr. Elektricka schéma rieSenia tlohy.
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Prestivanie tovaru val éekovym dopravnikom. Nazov
Zadanie. EP - 16.

Kombinacia funkcii , ALEBO, AND*.

Pouzity dvojcinny pneumaticky valec ,, 1.0“ slGZi na pohybovanie strihacim
nastrojom, ktory z troch stran vysekava prislusny tvar. Obrobky st prestivane
prislusnym vedenim a kontrolované bezdotykovymi snimacmi ,B1, B2, B3".
Srihaci nastroj sa mdze pohybovar’ len v pripade, Ze najmene dva zo snimacov
budl aktivne.

Funkcie je potrebné realizovar’ na kontaktoch relé ,, K1, K2, K3."

Obr. Polohovy nakres.

s1 S2 S3 Y1
0 0 0 0
1 0 0
0 1 0
0 0 1
1 1 0
1 0 1
0 1 1
1 1 1

Obr. Tabu/ka snimacov.
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Prestivanie tovaru val ¢ekovym dopravnikom. Nazov
RieSenie Glohy. EP - 16.
Kombinacia funkcii , ALEBO, AND".
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Obr. Elektricka schéma rieSenia tlohy.
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Davkovanie farieb. Nazov
Zadanie. EP-17.

Vzajomné blokovanie cez kontakty relé.

Zo zasobnikov Silol, a Silo 2 je prestuvany obsah farby do spoloéného
zasobnika. Ovladanie je zabezpecené pneumatickymi véalcami, 1.0 a,, 2.0“.
Pri ovladani vSak musi byt zabezpeceny presun farby tak, aby ked’je ovladany
pneumaticky valec ,1.0“, tak nie je mozné spustit’druhy pneumotor a naopak.

RieSenie je tzv. blokovanim ovladacich tlacidiel ,S1, S2“ , ktorymi sa ovladaju
jednotlivé pneumatické valce.

Obr. Polohovy nakres.
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Davkovanie farieb. Nazov
RieSenie. EP-17/.
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Obr. Pneumaticka schéma.
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Obr. Elektricka schéma.
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FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt
Nitovaci stroj. Néazov
Zadanie. EP - 18.

Ovladanie dvoch pneumatickych valcov.

Dosiahnutie upinacieho tlaku.

Zobrazené zariadenie dUZ na nitovanie plechovych vyztuzi. Zariadenie je moné
uviest’ do chodu po upnuti polotovaru pneumatickym valcom,, A*. Po dosiahnuti upinacieho
tlaku je mozné automaticky spustiz druhy ,, B* pneumotor ddziaci na nitovanie. Navrat
piestov pneumotorov je spolocny.

K oviadaniu st pouzité monostabilné cestné ventily a bezdotykové snimace ,, B1 a B2*
s prevodnikom tlaku. ,, P1“.

Obr. Polohovy nakres.
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Do predkreslengj schémy doplsite zapojenie prislusnych prvkov.
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Obr. Pneumaticka schéma.
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Obr. Elektricka schéma.

© Festo Didactic GmbH & Co. KG » Innovation Team — Approved Course Resources EP221

Ex. & Sol.



FESTO - DIDACTIC

Elektropneumatika Subjekt

Nitovaci stroj. Néazov
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Obr. Pneumaticka schéma.
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Obr. Kompletna elektricka schéma rieSenia tlohy.
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S pneumati ckym nakladnym vyrahom sa ma prepravovar' tovar z 1. poschodia

na 2. poschodie. Viyrah je aktivovany zvonku, zhora, alebo zdola. Prichadzajuce, respektive
odchédzajlce signaly mdzu byt viak Gcinné len v pripade, Ze sa vyrah nachadza v jednej
z konecnych pol6h a obidvoje dveri st zatvorené. Dvere maju byr este dodatocne zai stené tak,
Ze sa daju otvorit len v pripade, pri dosiahnuti koncovej polohy. V pripade vypadku energie
maju by dvere odistené a vyrah musi byr zabezpeceny este pomocou d'a/Sieho pneumatického
valca , D“ v hornom poschodi ak sa tam v ¢ase vypadku energie nachadza. Preumaticky
valec ,, A" dUZ na pohon vyrahu.

Ozmacenie prvkov:

»A"  pracovny pneumotor zabezpecujuci pohon vyrahu

,B" uzatvaraci valec dolnych dveri

,C" uzatvéraci valec hornych dveri

,D"“  pneumotor zaistujlci vyrah v hornom poschodi pri vypedku energie
»a0" snimac koncove polohy vyrahu dolu

»al® snimac koncove polohy vyrahu hore

,a2" snimac koncove polohy dveri dole

,a3" snimac koncove polohy dveri hore
|

VD

Vdlec "A"

a0

Obr. Polohovy nékres vyrahu.

© Festo Didactic GmbH & Co. KG » Innovation Team — Approved Course Resources EP221
Ex. & Sol.



FESTO - DIDACTIC

Pneumatika Subjekt
Nakladny vyrah. Nazov
RieSenie. EP - 109.

H ‘
Py Py

Obr. RieSenie pneumatickej schemy.
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